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v& A-Y ſlum

Ecte omnino CL. Weigclius in Præf. Philoſophia Mæ
thematice premiſſu Itſa ſalus hecee terren Matheſi
oſt ſuperſiructaa Quemadmodum vero hominis
eſſentia ex Mente Corpore organico componitur;
ita quoque alia erit ſalus Mentis, alia Corporis.
Salus Mentis in perfectione Facultatum ipſius, In-

tellectus ſcilicet puri, Imaginationis Voluntatis conſiſit: Salus con-
tra Corporis requint, ut non ſolum vivamus, ſed ut commode
vivamus. Ecquis dubitaverit, mentem humanam inſigniter perfici
per Matheſin Ipſa enim eſt, quæ judicium acuit, imaginativnem
extendit, mentem ad detegendas veritates incognitas disponit,
ad veritates cognitas aliis ordine, diſtincte ac perſpicue proponen-
das aptam reddit, voluntatem denique ad virtutes colendas, vitia
fugienda ſuaviter flectit. Miraris forte hæc de Matheſi præcon a?
nutimam nobis liceret eſſe prolixioribus, nil ſane facilius foret quam
dictis fidem facere abundantem, Illuſtris certe Autor Medicinæ Men-
tis part. 2. ſect. I. p. 43. 44. ſuſfficienter oſtendit, verum a falſo, pro-
babile a minus probabili discreturo intellectus puri concetus ab
imaginationis pereeptionibus diſtingvendos eſſe. Cum itaque, quic-
quid in Matheſi exponitur, vel ad hoc, quod poteſt concipi, vel ad
hoc, quod nequit concipi, redigatur; quin in Matheſi multum verſa-
tus iſtum diſcernendi habitum ſibĩ acquirat, non eſt, qui jure dubirer.
Divina porro Matheſis a meditationibus leviſiimis ad abſtruſiſſimas
ſenſim ſenſimque ſuos deducit cultores, ut profundiſſimis meditatio-
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nibus ſine tædio indulgere valeant. Et quoniam Arithmetica, Trigo-
nometria Algebra ſunt methodi veritatem quæſitam in ſuo genere
infallibiliter detegendi; evidens eſt, quod regulas ipſis proprias ad uni-
verſalos revocans, merthodum univerſalem inveniendi veritatem eſſũ-
met, ut DNN. des Cartes, de Tſchirnhauſen, Malebranche Weivelii
præſiantiſſima in hoc genere ſcripta luculenter teſtantu. De ordine
veritatem proponendi Mathematicis conſueto non eſt, quod diſſeram,
tum quia ex ipſa diſſertatione noſtra elucet, tum quia ejus præſtantia
non habet oſorem, niſi minime gnarum talium. Poſtquam vero evici-
mus, quod Matheſis inſigniter acuat judicium; in aprico etiani poſitum
eſſe conſeo, quod ipſius cultores genuinum rei cujusque, ſive bonorum,
valorem inveſtigare valeant, quod a ſenſibus abducantur ad conce-
ptus magis intellectus, quam perceptiones imaginationis attendentes,
adeoque imperium in ſenſus, imaginationis atque affectus feliciter
tandem obtnentes. Longe plura recenſeri deberent, niſi præloquii
limites excederet prolixitas. Agedum itaque paucas ſaltem adhuc
ducamus lineas dæ ſalute Corporis Matheſi ſuperſtructa. Hanc cum
vel imperitus advertat ruricola, tria ſufficere poterunt verba. Lo-
quatur rurſus pro me Weigelius, cujus ſententiam calculo ſuo nuper
admodum approbavit Gobertus in discurſu de ſtudii Mathematici
utilitate neceſſitate indispenſabili Tractatui Gallico de viribus motri-
cibus præamiſſo. Præſentis, inquit, ſeculi ſelicitatem adeo alligavit
Deus Artibus Mathematicis, ut eam ſolum Remp. florere bonis omni-
bus abundare faciat, in qua major eſt artium hunc in finem ab ipſo
nobis conceſſarum culiura id quod omnium ſcculorum omnium Re-
rump. hiſtoria reddit maniſeſiiſimum. Imprimis hic ſeſe nobis com-
mendat Mechanica, cujus feraciſſimis inventionibus non agricultura
ſolum, ſed opificia omnia, mercatura denique ipſa ſuam debent
originem, Iua debent incrementa fulcimenta. Quoniam vero
nulla machinarum ſimplicium uſum admittit ambliorem, quam Ro-
tæ dentatæ; non inutilem operam nos præſtitiſſe confidimus, dum
earum theoriam praxin paulo copioſius diſtinctius, qua Au-
tores reliqui, explicavimus: de uſu harum infinito potiora alio forte,
ſi Deus voluerit, tempore delibaturi. Valę interea, Lector bene-
vole, conatibus noſtris tenuibus fave.
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DEFINITIONES.
I. m .Er Rotam dentatam intelligo Rotam axe fixo dentibusque in-I ſtructam atque una cum axe circa hujus centrum mobi-

lem.
2. Centrum gravitatis eſt punctum corporis, ex quo ſi ſuſpen-

ditur, omnes ejus partes quaqua verſum æquipgnderant.
3. Centrum magnitudinis eſt punctum corporis, per quod ſi du-

citur planum, illud in duas partes ejusdem prorſus molis diiditur.
4. Centrum motus ſt punctum Machinæ, circa quod ęa mo-

veri, in quo motus ipſius ſiſti poteſt.
COROLLARTIUM.

In rotis dentatis centrum motus concidit cum centro Axis
rotæ, per def. 1-

S. Lineam directionis appello, juxta quam corpus grave deor-
ſum tendit.

6. Per Potentiam intelligo vires, quæ corpus grave movere aut
ſuſpendere valent.

7. Diſtantia eſt mihi linea recta ex centro motus in lineam di-
rectionis ponderis potentiæ perpendicularis.

8. Spatium Potentiæ voco, per quod Potentia machinæ applicata

movetur.
9. Spatium Ponderis dico, per quodPondus ope machinæ trahitur,

AXIOMATA.I. In corporibus homogeneis eentrum gravitatis idem eſt cum
centro magnitudinis.

E IL] COROLLARJUM.Si igitur corpus homogeneum ex centro magnitudinis ſuſpen-
ditur, partes ipſius utinque æquiponderant, adeoque corpus ipſum
ſitum obtinet Horizomi parallelum, aut ad Horizontem perpendicula-

Iem.
SCHOLION.Veritas Axiomatis manifeſia eſt, modo cogitemus, corpus homo-

geneum vocari, cujus partes ſub æquali mole pondus aquale posſident.
u1. Si loco Potentiæ applicatur pondus iſi æoualè, hneaque

directionis manet invariata, effectus quoque manet invariatus.
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SCHOLION,.
Axioma hoc nulla difficultate laborat Quantitatem enim Po-

rentiae ex quantitate ponderis, quod ſuſpendit, aflimamus: ſeu, ut ic-
curatius loquar, gravitatis ſuæ communem menſuram agnoſctunt Poten-
tia atque Pondus.

3. Si Potentia quæ pondus ſuſpendit, quacunque virium ac-
cesſione augetur, idem movebit, ſaltem ei movendo par erit.

4. Pondus tanto ſpatio attollitur, quantum funis Axi, quo tra-

hitur, circumvolvitur.

COROLLARIUM.Ergo Axe ſemel circumvoluto, ſpatium, quod pondus emen-
ſum eſt, æquatur peipheriæ axis.

5. Peripheria rotæ, cui applicatur Potentia, æquatur ſpatio,
quod ipſa decurrit, dum iſta ſemel circumvolvitur,

SUPPOSITIONES,
I. Murata corporis gravis figura, ut tamen moli neę decedat,

nec accedat quigquam, gravitas ipſius manet invariata.
2. Duo plurave corpora, quacunque ratione inter ſe juncta,

commune nangiſeuntur ceontrum gravitatis.

COROLLARIUM.
Recte igitur quoad gravitationem pro uno corpore habentur.

S CHOLION.
Has duas propoſitiones inter axiomata referre religioni nobis ſuit,

cum axiomatum naturam minimę habeanrt. Vocavimus itaque ſuppoſi-
tjones, quia eas aliunde notas Mile ſupponere poſſumus. Ipſarum ſane
veritatem conſirmat experientia.

PROPOSITIONES DEMON-
STRATIVEA.

PROPOSITIO IL. LEMMA I
Si nomina datarum rationum in ſe ducuntur, unitas eſt

Ad productum in ratione compoſita earundem.

DE-



DPEMONSTRATIO.
8int tationes datæ 4. eæ, b. il, c. oc, à. ud &e. Multiplicentur

per ſo eartum nomina è/i, o, u, ut prodeat factum fi o u. Ex ipſis
J itur terminis manifeſtum eſt 1 ęſſe ad ei on in ratione compoſita
a ea, b.ib, c. oc, d. ud, per deſ. 5. Elem. VII. q. e. d.

PROPOSITIO IL. LEMMA
Si Potentia aliqua alteri vectis extremo ita applicatur, ur

linca directionis conſtituat eum vecte angulum reclum, haber
yero ad pondus rationtm reciprocam diſtantiarum, pondus ſu-
ſpendit. Vide Fig. I.

ESecic.
Sit vectis AB, cèntrum motus C, linea directionĩs ponderis

AB, linea vero directionis Potentiæ in B applicatæ BE. Habeat Po-
tentia ad pondus B rationem reciprocam iplus AC ad BC, quæ ſunt

diſtantiæ ponderis atquę potentiæ, per def. 7. Sit v. gr. AC 1, BC 4l

pondus ò Is, Potentia 2 ſ5. Dico, Potentiam ſuſpendere Pondus D.

PRæPARATIO.
Produc brachium BC in ut ſit BI AC, AC nL,

donec AL  BC, adeoque CL CK.
DEMONSTRATIO.

Quod ſi jam concipiamus loco Potentiœ in B appſicatæ appen-
di pondus E ipſi æquale, utrumque pondus D E mutari, atud
in cylindtum GH, hoc in cylindrum GI, ita ut uterque e;usdem ſit
ſpiſſitudinis, unum vero pondo adæquet longitudinem. diſtantiæ
AC,; evidens erit, effectum non mutari, ꝓr ax. 2. i1, ac longitu-
dimem cylindri GH duplàm eſſe ditantiæ CB, 2r inò. ut adeo GH
L: &GI /EKz. Cum igitur duo cylindri GH GI pro
nno habeantur, pr coroll. ſupp. 2. homogenei ſint, pger hypotheſ.
centrum gravitatis cum ceatro magnitudinis idem erit, pr æx. I.
Jam vero quòntm HI 2 KL, per jam demonftrata, <C= CL, per
;æ7. punctum G rerticaliter imminet puncto F, per hypothiſ. erit
quoque HE 2 Fl, adeoque F centrum magnitudinis, per det. 3,

cOIL-



conſequenter centrum gravitatls, per jam demonſir. Cum itaque duo
hæc pondera ex centro gravitatis F vel C ſuſpendantur, æquijonde-
rant, h. e. ſi ponderi E rurſus ſubſtituitur potentia, hæc pondus D
ſuspendit. q. ę. d.

COROLLARIA.1. Si diſtantia ponderis æquatur diſtantiæ Potentiæ?, Pondus

Potentia inter ſe æquantur.
2. Quoniam in vecte incurvato diſtantiæ ſunt rectæ AC CD,

per def. 7. pondus in A habebit ſe ad Potęntiam in B, ut CD ad
AC, adeoquè aſfectus manet immutatus, in quocunque demum li-
neæ directionis puncto Potentia applicetur. Vide Fig. 2.

PROPOSITIO III. THEOREMA I.Si potentia ope rotæ dentata pondus ſuſpendit, ita ut li-
nea directionis ſit tangens peripheria rotæ, erit ea ad pondus

ut radius axis ad radium rotæ, Vide Fig. 3.
Eubiæis.

Sit rota dentata IbB, pondus E, gjus linea directionis EF. Po-
tentia applicetur in B, ita ut linga direẽtionis BD ſit tangens peri-
pheriæ rotæ; dico, ęam eſſe ad pondus ut FG ad CB.

DEMONSTRATIO.Quodſi partes machinæ ſuperfluæ remoyeantur, remanet ſal-

tem linea FB, quæ vectem exhibet, cujus centrum motus in C, per
roroll. def. 4. Erit itaque potentia in B applicata ad pondus E, ut FC

ad BC, ꝓer prop, prac. q. e. d.

COROLVARIA.
1. Cum peripheriæ ſint inter ſe, uti diametri circulorum; erit

quoque Potentia ad pondus, uti peripheria axis ad peripheriam

Iotæ. Ld2. Quo majorem radius rotæ ad radium axis habet rationem,
cò major Potentiæ eſt efficacia.

PROPOSITIO III. HEOREMA 2.Si Potentia ope alicujus Rotæ dentatæ ſuspendit pondus,
ita ut linea directionis ſecet peripheriam rotæ, erit ad pondus

ut



ut radius axis ad partem radii rotæ inter centrum motus
lineam directionis Potentiæ iutercptam.

Enòevis.
Sit denuo rota dentata Jb B, pondus E, ejus linca directionis

EF. Sed Potentia applicetur in b, ita ut linea directionis bd ſecot
peripheriam rotæ; dico, Porentiam eſſe ad pondus E ut FCad CG.

DEMONSTRATIO.Tolle enim partes ſuperſluas, remanebit vectis incurvatus
FCb, cujus centrum motus in C, per coroll. def. 4. Erit adeo Potentia
in b applicata ad pondus E ut FC ad CG, per coroll. 2. prop. a.
Q E&. d,

COROLLARIA.
1. Si Potentia in I applicatur, eſtque directionis linea IX, erit ea

ad pondus E ut FCad CL, adeoque nondere major.
 2. Quo minorem iague linea directionis Potentiæ cum radio rotæ

angulum ſacit; eo minor eſt orentiæ eſficacia.
3. Quonam vero linca directionis Potentiæ cum radio rotæ

majorem recto facere nequit; ſequitur, quod in hoc caſu maxima
ſit ipſius eſſicacia.

4 Quodſi fune axi eircumvolvendo levatur pondus, evidens
eſt, quod, quo altius attollitur pondus, eo magis chica axem con-
volvatur funis, adeoque ipſius diameter creſcat, conſequenter effi-
cacia Potentiæ minuatur.

5. Conſultum igitur eſt, funes adhibere tenuiſſimos, modo
gravitati ponderis ſint proportionatæ.

SCHOLION.
Probe hic obſervanda ſunt, quæ monet ALLISIUS iIn ſihol.

prop. æ. cap. 7. part 3. p. biyg. Curandum eſſe, ui omuia, vi
ponderi intermedia, ſint pro ſuis reſpcctive oneribus ſuſti-

2]nendis ſatis firma: ſecus rumpi ipſam machinam
4

PROPOSITIOV. PROBLEMA. I.
Data ratione radii axis ad radium rota, datoque pondere

invenire Potentiam, quæ illud ſuſpendit. hi

B RESO-



RESOLUTIO.Infer vi prop. 2. ut radius rotæ ad radium axis, ſic pondus ad
Potentiam, per regulam Trium inveniendam.

COROLLARIUM.Potentia per prop. præſ. inventa ſi paululum augeatur, pondus mo-
vebit, ger ax.

SCHOLION.Quodſi radius axis ad radium rotæ fuerit ut unitas ad numerum
integrum, unitati ſubſcribitur numerus integer, fractio emergens indi-
cabit, quotaæ ponderis parti æqualis eſſe debeat Potentia.

PROPOSITIO VI.  ROBLEMA
Data ratione radii axis ad radium rotæ, invenire pondus,

quod datàa potentia ſuſpendit.

RESOLUTIO.Infer vi 7rop. 3. ut radius axis ad radium rotæ ſic Potentia daǵ.
ad pondus quæſitum, per regulam Trium inveniendum.

COROLLARIUM..
Quodſi pondus per prop. præſ. inventum vel tantillo minuatur,

Potentia ipſum elevabit, per àx. 3.

S CHOLION.Si rdiuc ixis ad radium rotæ fuerit ut unitas ad numerum in-
tegrum, dat. Potentia multiplicatur per numerum iſtum integrum, ſic
prodit pondus, quod ſuſpendere valet.

PROPOSITIO VII. PROBLEMA 3.
Data Potentia una cum pondere inven.re rationem radii

axiz ad radium rotæ, cui Potentia applicata pondus datum mo-

vere valet.

RESOLUTIO.Divide pondus datum per Potentiam datam. (2) Quotum
auge unitate. Dico, ut unitas ad quotum unitate auctum, ſic eſſe
debere radium axis ad radium rotæ Q. e. ĩ.

DEMONSTRATIO.
Cum pondere per Potentiam diviſo unitas ſit ad quotum ut

Potentia ad pondus, per def. i5. Elem. VII. unitas radio axis, quotus
radio



radio rotæ reſpondebit, cui Potentia applicata pondus ſæ æxe nendeus
ſuſpendere vaiet, per zrp 3. Quodii jam quotu; uni

auget r,radius rotæ ſit longior, adeoque Potcaua ſuſpendeus minor eat
data, per prop. 5. conſequenter data pondus movebit, r æx. 3.
q e. d.

SCH OLION.
E
Auodſi radius rotæ in immenſum exereſtit, rotæ plures dentatæ

aorjungeudæ veniunt: ut iu ſequentibus doc tur.

PROPOSITIO VIII. THEOREMA.
Si pluribus rotis dentatis Potentia aliqua, cujus lineaæ

directionis oſt tangens per pheraæ ultimaæ rota, ſuſpendir pondus,
habibit ad hoc rationem compeſitam omnium earum quas ha-
hent radi: axium ad radivs rotarum. Vide Fig. 4.

iuuòęci
Sint datæ tres rotæ MM, NN, OO, ita ut dentes infimæ MM

occurrant dentibus :ixis FD alterius rotæ NN, dentes vero rotæ me-
diæ NN occurrant dentibus axis GI rotæ terti? OO. Potenlia ap-
plicetur in ita ut linea direchionis KL ſit tangens peripheriæ rom
OO ſuſpendat pondus A. Dico, Potentiam habere ad pondus ratio-
nem compoſitam CB. CD, EF. EG, HI. HX.

DEMONSTRATIO.
Sit pondus 4, habea: ſe CB ad CD ut æ ad ea, EF ad EG

ut b ad i b, HI ad HK ut  ad oc. Quodſi jam concipiamus, Po-
a

Liã

tentiam applicari in D, erit æa ad pondus ut  ad à, per prop. 5. a-
deoque DF axis rotæ mediæ NN tantopere gravatur, ac ſi pondus

d

 ex ipſo penderet. Concipiamus ĩtaque nobis porro, Po-
a

tentiam quandam applicari in G, quæ ſuſpendat pondus? inve-
c

a

nietur illa 4» ꝓer prp. cir. ut adeo axis GI rotæ tertiæ OO tan-
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atopere gravetur, ac ſi a pondire  traheretur. Quodſi jam per

d

Prrop. cit. quæratur Potentia in quæ pondus ſuſpendat; repe-
ei

a
iltũrietur  Cum vero evidens ſit, quod hæc Potentia—

cro
t10

quæ ope tertiæ rotæ ſolius pondus ſuſpendit, ope trium rotarum
ci

OO, NN, MM ſuſpendat pondus à; erit ea ad hoc ut
b. e. ut d ad ciod, per i7, VIIL. Qe. d.

COROLLARIA.
d

1. Sipondus à, Potentia——4—v—& ſi Potentia  d,
Pondus ciod. tũ

2. Cum radii ſint inter ſe uti peripheriæ, Potentia pondus
erunt in ratione compoſita peripheriarum axium rotarum.

SCHOLION.Loco ultimæ rotæe praxi accommodatius eſi manubrium A C BDE,
ubi A. radium axis BD rotæ radium exhibet. Vide Fig. 5

PROPOSITIO IX. PROBLEMA 4
Dato rotarum numero cum ratione radii axis ad radium

rotæ uniuscujusqUue, invenire Potontiam, quæe peripheria ultimæ
rota applicata pondus datum ſuſpendit.

RESOLUTIO.1) Duc in ſe nomina omnium rationum datarum.
(2) Per ſictum divide pondus datum. Dico, quotum eſſe Po-

tentiam quæſitam. Q e. ĩ.

DEMONSTRATIO.
Pondere enim per factum ex nominibus datarum rationnm

in ſe invicem diviſo, quotus ſe habet ad iſtud ut 1 ad factum ex nomi-
nibus datarum rationum in ſe invicem, ar def. 77. Elen. VIIL coo-
ſequenter rationem compoſitam datarum, ꝓc prop. I. Alquivalct ita-

ad d,ti0

que



que Potentiæ, quæ peripheriæ ultimæ rotæ applicata pondus datum n

ſuſjendit, ze prop. praced, Qe. d. Iil
SCHOLION, ſui

l

Reſolutio hujus problematis actu continetur in coroll. 4. prop. præc. ui

vi cujus potentia eſl poſito pondere d.

PROPOSITIO X. PROBLEMASS.
Dato rotarum numero cin ratione radii axis ad radium

rotæa unuscujusque, invenire pondus, quod data Potentia pe- ll
ripheriæe rotæ ultimæ applicata ſuspendit

ll

RESOLUTIO.
Duc In ſe nomina omnium rationum datarum. 2) Pro- ſlt

lll

ductum duc denuo in Potentiam datam: Quod prodibit, erit pon- ll
ldus quæſitum. q. è. i.

DEMONSTRATIO.
Cum, ductis in ſe nominibus rationum datarum, unitas ad

productum habeat rationem compoſitam datarum, per vręp. t. hoc au-
tem produſto per Potentiam multiplicato, unitas ſit adl productum
prius ut Potentia ad productum novum, pr def. i7. Elvm. VII. con-
ſequitur' hinc, productum novum eſſe pondus, per prop. 8, q. e. d.

SCHOLION.
Hujus quoque problemaiis reſolutio actu continetnr in coroll. I. prop.

8. vi cujus pondus eſt eiod, poſitã potentia d. i
PROPOSITIO XI. PROBLEMA 6.

Data Potentia datoque poudere inventre numerum rota- Ll

rum in unaquaque rationem radii axis ad radiumrota, ira
i

ut Potentia peripheriae rotæ ultimæ ipplicar.a pondus datuin ſu-
ſpendat.

RESOL UTO.1) Pondus 'per Potentiam divide. ſ2) Quotum diſperge in

B; tot



tot factores, in quot commode eundem diſpergere licet. Dico, nu-
merum factorum indicare num erum rotarum, radiosque axium ſe
habere ad radios rotarum ut unitatem ad factores ſingulos. Q e. i.

DEMONSTRATIO.Vi prop. demonſtrandum, Potentiam ad pondus habere ra-
tionem compoſitam radiorum axium ad radios rotarum Jam ve-
ro pondere per Potentiam diviſo, quotus eſt nomen rationis, quam
habet Potentia ad pondus. Quod ſi itaque is diſpergitur in ſuos fa-
ctores; neceſſe eſt, ut Potentia ad Pondus ſit in rationè compoſita
earum, quæ per unitatem ad ſingulos factores conſtituuntur. Quam-
obrem aſſumta unitate pro radiis axium, factoribus autem aſlurræĩs
pro radus rotarum; Potentia ad pondus eſt in ratione compoſita ra-
diorum axium ad radios totarum. Q e, d.

SCHOLION.LQuoniam hic in exceſſu nunquam pecc.atur, conſultum eſt, ubi Po-
tentia non exacte didit pondus, quotum unitate majorem aſſumere. Si-
niiliter unam, immo aliquot unitates addere licet quoto, ſi in factores
dijpergi vix commode poteg

PROPOSITIO XI. THEOREMA 4.
Numerus dentium axis eſt ad numerum dentium rotæ,cui

occurrit, ut periheria axis ad peripheriam rota.

DEMONSTRATIO.Cum enim dentes axis occurrant dentibus rotæ, evidens eſt
iſtos his magnitudine æquæles eſſe debere. Toties itaque periphe-
ria axs in peripheria rotæ contineri debet, quoties numerus den-
tium axis in numero dentium rotæ continetur. Sunt igitur dentes
in ratione peripheriarum. Qe. d.

PROPOSITIO XIIL. THEOREMAS.
Si axis dentatus occurrit dentibus alicujus rotæ, revolu-

tiones erunt in ratione dentium reciproca. Vid. Fig. 4-

DEMONSTRATIO.Illud per ſe pater, omnes dentes rota MM per dentes axis ro-
tari debere, antequam ea ſemel convertitur. Axis igitur dentatus

toties



toties convolvatur neceſſe eſl. quoties dentes ipſius in dentibus rotæ
MM continentur, antequam omnes rotæ dentes per dentes axis ro-
tantur. Quodſi jam dentes rotæ dividantur per dentes axis, quotns
indicabit, quoties rota cum axe dentato convertatur, dum rota tar-
dius mota circuitum abſolvit. Quoniam vero unitas ad hunc quo-
tum, uti dentes axis ad dentes rotœ, per def, i17. Elem. VII. re-
volutiones rorarum ſunt inter ſe in ratione dentium axis atque ro-
tæ reciproca. Q e d.

COROLLARIUM.
Cum dentes habeant rationem peripheriarum, per prop. præc.

revolutiones rotarum ſunt quoque in ratione peripheriarum axis at-
que rotæ reciproca, conſequenter radiorum.

PROPOSITIO XIV. THEOREMA 6.
Si plures conjunctæ fuerint rotæ dentatæ, revolutiones

ornium velociſſime motæ habebunt ad revolutiones omnium tar-
diſſime motæ rationem compoſitam dentium in axibus ad dentes
in peripheriis rotarum iſtis occurrentium Vide Fig. eandem.

DEMONSTRATIO.Sint tres rotæ MM, NN, OO, dentes axis FD ad dentes rotæ
MM b. eb, dentes axis GH ad dentes rotæ NN c. ic. Jam revolu-
tiones rotæ MM ſunt ad revolutiones rotæ NN ut b. cb, per prop.
præc. revolutiones rotæ OO ut eb. eib, per prop. cit. Erunt itaque
revolutiones rotæ MM ad revolutiones rotæ OO ut b. eib, adeoque
in ratione compoſita dentium in axibus ad dentes in peripheriis rota-
rum iſtis occurrentium, per prop. 1. Q e. d.

COROLLARKIA.I. Quoniam numeri dentium ſunt in ratione peripheriarum per
prop. 12. revolutiones rotæa MM erunt ad revolutiones rotæ OO in
ratione compoſita peripheriarum MDM. PFQ& NGN. RGS.

2. Et quia peripheriæ ſunt ut radii, erunt quoque revolutiones
rotæa MM ad revolutiones rotæ OO in ratione compoſita CD. DE,

EG. GH.
SCHOLION.Quod valet de tribus rotis, idem quoque v ilere d reliquis omni-

bus, quotcunque numero fuerim, haud difii ulter patet, Nam ex ipſis

Levmitnis



terminis maniſeſum eſt quantitatem revolutionum rotæ ultiimae haberi, ſi
primæ ducantur in ſingula nomina rationum; quas habent dentes axium
ad dentres rotærum.

PROPOSITIO XV. PROBLEMA.7-
Dato numero dentium in axibus rotis iſtis occurrenti-

bus, deternunare, quot revilutiones rota omnium velcis-
ſimæ mora abſilvat, antequan? tardiſſime mota ſemel cr-
cuit.

RESOLUTIO.O) Ter dentes axis uniuschjusque divide dentes rotæ iſti oc-
currentis. ſ2) Quotos omnes duc in ſe: dico, factum in licare,
quot revolutiones rota velociſſime mota abſolvit, dum tardiſſime
mota ſemel circumit. Q e. i.

DEMONS TRATIO.
Dentibus enim rotarum per dentes axium ſigillatim diviſis,

quoti ſunt nomina rationum, quas habent dentes axium ad dentes
rotarum. Quodſi vero rationum nomina in ſe duxeris, unitas ha-
Bebit ad factum rat:onem compoſitam dictarum, per prop. Cum
igitur revolutiones rotæ tardiſſime motæ ad revolutiones rotæ ve-
lociſſime motæ earundem rationum compoſitam habeant, per prop.
i4. evidens eſt, revolutionem unam rotæ tardius motæ ęſſe ad re-
volutiones velociſſime motæ interea abſolutas, ut unitatem ad fa-
ctum memoratum. Q e. d.

SCHOLION.Immo poterat reſoluio hujus problematis inſtar corallarii ſul ſumi
ad prop. 14. quoniam in demonſiratione expreſſe habetur, rivolutiones
rotaæ tardiſſime motæ eſſo ad revolutiones velociſſime motæ ut b ad cib h

e ut 1 4d ei, per i7. Elem, VII.  e. à.
PROPOSITIO XVI. PROBLEMA S8.Datis revolutionibus rotæ pelociſſime actæ, interea abſo-

lutis, dum tardiſſime mota ſemel in orbem redit invenire den-
tium in axibus peripheriis rotarum numerum.

RESOLUTIO. Diſperge numerum datarum revolutionum in ſuos factores.
Iro arbitrio aſſumtum in axibus dentium numerum duc ſigilla-

tim



tim in ſingulos factores. Dieo, facta exhibere numerum dentium

E

pro ſingulis peripheriis rotarum. Qe i.

DEMONSTRATIO.
Si enim facta ex factoribus, in quos diſperſus eſt numerus

datarum revolutionum, in numerum dentium axibus competentium
pro arbitrio aſſumtum habeantur pro numero dentium in periphe-
riis rotarum; dicti factores ſunt nomina rationum inter dentes axi-
um dentes rotarum intercedentium. Unde porro liquet, revo-
lutionem unam rotæ tardiſime motæ eſſe ad revolutiones plures ve-
lociſſime motæ interea abſolutas in ratione compoſita earum, quas ha-
bent dentes axium ad dentes rotarum. Numerus igitur dentium prò
rotis rite determinatus, per prop. i4. Qe. d.

S CHOLIA.
I. Quodſi numeras dentium pro axibus detur, is ſigillutim ducitur

in ſingulos factores, in quos numerus datarum revolutionum rotæ
lociſſime circumactæ diſperſus fuit, ut obiineatur numerus dentium pro
ſingulis rotis.

2. Factores, in quos numerus datarum revolutionum rotæ velocis-
ſime circumactæ diſperſus fuit, indicant, quoties avis convertatur, dum
rota ipſi occurrens ſemel in orbem redit. Quamobrem magis adhuc li-
quet, quod multiplicari debeant per numerum dentium axibus competen-
tium, vel datum, vel proarbitrio aſſumtum, ut obtineatur numerus den-
tium pro rotis, per prop. ĩ3.

3. Diſpergitur autem numerus quicunque datus in ſuos factores, l

a-

ſi per menſuram aliquam dividitur quotus denuo per menſuram ſui:
myuotus enim ſecundus cum duobus diviſoribus conſtituunt factores quæ-

fſitos. Notandum tamen, quod diiſor non facile denarium excedere de-
ll iheat.

4. Patet quoque ex propoſitione præſenti, qua ratione motus in gy-
rum retardari queat

PROPOSIFIO XVII. THEOREMA.
Si rota aliqua dentata Potentia movet pondus ſpatium

ponderis habet ad ſpatium Potentiae rationem paulo minorem,i

quam Potentia ad pindus. olli DE-



DEMONSTRATIO.Cum enim, axe ſemel circumvoluto, ſpatium ponderis æque-
tur peripheriæ axis, per coroll. ax. 4. ſpatium vero Potentiæ periphe-
riæ rotæ per ax. 5. erunt hæc ſpatia inter ſe in ratione reciproca Po-
tentiæ ſuſpendentis atque ponderis, per coroll I. prop. 3 Jam vero
Potentia ſuſpendenti major eſt movens, per ax. 3. habet itaque ſpati-
um ponderis ad ſpatium Potentiæ rationem paulo minorem, quam
Potentia ad pondus, per 8. Elem. V. Qè- d.

PROPOSITIO XVIlI. THEOREMA S.
Si pluribus rotis dentatis Potentia movet pondus, habet

guoque ſpatium ponderis ad ſpatium Potentia rationem paulo
minorem, quam Potentia ad Pondus. Vide Fig. 4-

DEMONSTRATIO.
Si Porentia applicatur rotæa MM in D, ſpatium ponderis eſt ad

ſpatium Potentiæ ut CB ad CD, per prop. 17. 32. Quodſi concipia-
mus, Potentiam applicari rotæ NN in G, pondus peripheriæ rotulæ
PFQ, erunt ſpatia Ponderis Potentiæ ut DE ad EG, ꝓcr propp. titt.
Sit autem CB ad CD ut æ ad f, DE ad EG ut had ib. Applice-
tur jam Potentia rotæ NN pondus pendeat ex axe CB; tunc pro
ſpatio, quod percurrit rotula PFQ dum pondus promovetur per ſpa-
tium peripheriæ axis CB æquale aſſumi poteſt peripheria MDM
ea, cum peripheriæ ſint in ratione radiorum. Rotula vero PFQ dum
abſolvit ſpatium eæ, Potentia percurrit ſpatium, quòd æquatur pe-
ripheriæ NGN toties ſibi additæ, quoties peripheria PFQ continetur
in peripheria MDM, ut adeo ſit quemadmodum peripheria PFQ
b ad ſpatium rotulæ cognominis  e, ſic peripheria NGN iv ad
ſpatium Potentiæ, quod reperietur reiæz. Cum itaque peripheria
CB ſit —a, per hypotheſ. quæ ſpatio ponderis æquatur, per coroll. ax. 4
erit ſpatium ponderis ad ſpatium Potentiæ, a. cia, adeoque in rationę
compoſita CB ad CD DE ad EG, per prop. I. Jam vero in eadem eſt
quoque ſuſpendens Potentia ad Põndus, pebrop. i4. Ergo quoniam
ſuſpendenti major eſt movens., per ax. 3. ſpatum ponderis ad ſpatium
Potentiæ minqrem habebit rationem, quam Potentiaad pondus, ꝓer

j. Elem. V. Qæ. d.
CcC6-



COROLLARIUM.
Quo Potentia eſt major, eo motus ponderis velocior: quo i-

ſta minor, ęo hic tardior.

SCHOLION.
Plurimi dicunt, ſpatia ponderis atque Potentiæ eſſe in ratione

reciproca Ponderis atque Potentia ſed quod a pero aborrent, viden-
ter ſatis pcr demonſirationes duarum precedentium propoſitionum patet.
Error autem inde, quod cum movente Potcntia confundant ſuſpenden-
tem. Sunt enim per demonſirata ſpatia Ponderis atque Potentiæ mo-
ventis in ratione reciproca Potentiæ ſuſpendentis Ponderis. Qæodſi
icas, Autores iſtos, qui alfirunt, ſratia ponderis Potentiæe eſſi in ra-
tione reciproca Potentiæ atque pomieris, verba ſua accipere de Potentia

fuſpendenti 3 tumc ab errore guidem evs in ratiocinando, minime autem
in dicendo aur ſeribendo liberas.

PROPOSITIO XIX. PROBLEMA
Data peripheria axis trahentis pondus ratione Poren-

tiæe ſuſpendentis ad Pondus, invenire ſpatium, quod percurrit
Potentia, dum pondus emetitur Spatium peripheriæ axis datæ
æquale-.

RESOLUTIO.Infer: Ut datum pondus ad Potentiam datam, ſic periphe-
ria data ad ſpatium Porentiæ quæſitum, per regulam Trium inve-
niendum.

DEMONSTRATIO.
Cum enim axe ſemel convoluto ſpatium ponderis æquetur

periphoriæ axis, per coroll. ax. 4. idem vero habeat ad ſpatium Po-
tentiæ moventis rationem reciprocam Potentiæ ſuſpendentis ad pon-
dus, per ſuhol. prop: 13. liavet inde, ſpatium, quod Potentia decur-
rit, dum axis pondus trahens ſemel in orbem redit, eſſe quartum
proportionale quantum ad pondus, Potęntiam ſuſpęndentem axis
pondus trahentis pèripheriam. Q e. d.

Ca CHO-



SCHOLION.
Ouodſi Potentia movens daretur, ea foret minuenda, ut halere-

iur ſuſpendens, per ax. 3.

PROPOSITIO XX. PROBELEMA Io.
Data ratione radiorum rotarum ad radios axium iſtis

occurrentium, invenire revolutiones roræ velociſſime motæ
interea abſolvendas, dum rota tardiſſime mota circuitus da-
tos abſilvit.

RESOLUTIO DEMONSTRATIO.
Nomina rationum duc in ſe. ſ7) Per factum multiplica

revolutiones rotæ tardiſſime motæ. Quod producitur, erit nume-
rus revolutionum rotæ velociſſime motæ, per coroll. 2. prop. i4.

Qe. i, d.
COROLLARIUM.Cum radii ſint inter ſe ut peripheriæ, peripheriæ autem ut dentes;

per prop. i12. idem problema ex datis dentium numeris ſolvere licebit.

PROPOSITIO XXT. THEOREMA 3Spatia ponderis atquè Polentià ſunt in ratione compoſità
revolutionum rotæ tardiſſime motæae ad revolutiones rotæ ve-

lociſſime motæ peripheria axis iſtius ad peripheriam
huyus.

DEMONSTRATIO.
Sint revolutiones rotæ tardiſſime motæ aã revolutiones velo-

ciſſime motæ ut c ad ic; peripheria axis iſtius ad peripheriam hujus
ut g ad y3. Erunt itaque ſpatia ut gc ad yige, h. e. ut ĩ ad iy, per
17. Elem. VII. adẽoque in rationè compoſita c. ic, 78, per prop. I.

Q e. d.
COROLLARIUM.Cum ſpatia ponderis atque Potenti? moventis habeant ra-

rionem reciprocam Potenfiæ ſuſpendentis atque ponderis per ſthol.
Prop. 18. Potentia ſuſp endens erit quoꝗue ad bondus in ratione compo-
ſita revolutionum rotæ tardiſſime motæ àd revolutiònes vęlociſſinie
motè peripheriæ axis iſtiys ag peripheriam hujus.

PRO-



PROPOSITIO XXII. P ROBLEMA II.
Data peripheria axis rotæ tardiſſime motæ cum peripbe-

ria rotæ velociſſime motæ, ratione revolutionum rotæ iſtius
ad revolutiones hujus, invenire ſpatium, quod Potentia de-
currit, donec pondus emetiatur ſpatium peripheria axis, cui

alligatur, equale.
DRESOLUTIO.

(1) Divide peripheriam rotæ per peripheriam axis. (2) Quo-
tum duc in nomen datarum revolutionum ꝗ) er factum multi-
pliea peripheriam axis. Pico, productum eſſe ſpatium Potentiæ.

Ee. i DEMONS TRATIO.
Demonſtrandum eſt, peripheriam axis habere ad hoc produ-

c&tum ratiohem compoſitam ſui ipſius ad periphoriam rotæ datam
revolutionum datarum, pi prop: 2. Quoniam itaque peripheria
rotæ per peripheriam axis diviſa, quotus eft nomen rationis inter
dictas peripherias intercedentis; hic in nomen rationis datarum
revolutionum ductus ſiſtit nomen rationis compoſitæa. Jam vero
ſpatium ponderis æquatur peripheriæ axis datæ, pe? hypoth. Ergo
ſi eadem per nomen rationis compoſitæ modo dictum multiplice-
tur, productum erit ad ſpatium ponderis in ratione compoſita re-
volutiohim.& peripheriatum datarum, conſequenter ſpatium Po-

tentiæx. Qe. d.

SCHOLION.Si ſpatium ponderis aliquoties peripheria axis, cui alligatur, æ-
quãtur, eàtotits ſibi additur, ſumma muitiplicatur per nomen ratio-
nis compoſitè juxta n,. atque 2. reſolut. inventum:

BPROPOSITIO XXIII. BROBLEMA L.
Duatis iisdem, quæ in problemate pracedenti data ſunt,

ac præterea Pondere, invenire Potentiam moventem.

RESOLUTIO.
t 1y Dividę periphętiam roiæ per peripheriam axis. (2) Quo-
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tum duc in nomen datarum revolutionum; ut in problemate præce-
denti. (3) Per factum divide Pondus. (4) Quotum novum unitat e
vel aliquot unitatibus adauge. Sic emẽrget Potentia. Qe. i.

DEMONSTRATIO.
Peripheria rotæ per peripheriam axis diviſa, quotus eſt no men

rationis inter utramque intercedentis. Multiplicatus itaque per no-
men rationis datarum revolutionum in nomen rationis compoſitæ
evadit. Quodſi jam per hoc dividatur poridus, erit quotus ad illud,
ut unitas ad nomen rationis compoſitæ per def- i4. Elem. VII. adeo-
que in ratione compoſita peripheriarum revolutionum datarum,
conſequenter Potentia ſuſpendens, per coroll. prop. 2. Idem igitur
auctus unitate vel unitatibus aliquot ſiſtet Potentiam moventem, per
ax. 3. Q. d,

SCHOLION.
Facile patet, quod, ſi loco Ponderis, detur Potentia, Pondus ha-

beatur multiplivando Potentiam per nomen raiivnis compoſitæ juxtan. i. at-
que 2. reſolut. inventum, productum unitate vel unituilbus aliquot mi-
nucndo.

PROPOSITIO XXIV, PROBLEMA I3.
Datis revolutionibus rotæ velocisſime motæe interea ab-

ſoluendis, dum tardisſme mota ſemel in orbem redit, datoque
ſpatio, per quod pondus elevari debet, invenire tempus elev-
tioni quæſitæ inſumendum.

RESOLUTIO.O) Infer: Ut peripheria axis roræ velociſſime motæ ad ſpati-
um ponderis datum, ſic revolutiones rotæ velociſſime motæ datæ ad
quartum proportionalem numerum, per regulam Trium invenien-
dum. (2) Per experientiam determina numerum revolutionum intra
unius horæ ſputium abſolvendarum, (3) per huntc divide quartum
proportionalem paulo ante ientum. Dico, quotum æſſe tempus
elevationi ponderis quæſitæ inſumendum.  e. i.

DEMONSTRATIO.
Cum una revolutio rotæ tardisſimme motæ habeat ad revo-

 luti-



lutiones ejusdem interea abſolvendas, dum pondus datum ſpatium
percurrit, ut peripheria axis ad ſpatium ponderis datum; ſint vero
porro ut una revolutio rotæ tardiſſime motæ ad revoluriones cjus
dictas, ſic revolutiongs rotæ velociſſime motæ interea abſolutæ,
dum tardiſſime mota ſomel in orbęm rediit, ad revolutiones ęjus-
dem interea peractas, dum pondus emenſum eſt Spatium datum;
hoc ipſo evidens exiſtit, quãrtum probortionalem numerum, ꝓer
n. i. reſolut. inventum ręſpondere revolutionibus ultimis. Quodſi
itaque is per numerum revolutionum intra horam abſolvendarum
diviſus ſuerit, quotus non poteſt non indicare tempus elevationi
ponderis quæſitæ impęndęndum. Qe:. d.

S CHOLIA.
1. Pro magnitudine peripheriæ ratæ omnium velociſime motæ plu-

res pauciorespe intraæ horaæ fiunt revòlutioner. Steiuus (notante Stur-
mio in Mech ſect 2. cãp: 5 qu4ſi 6.) lora una 4009, igſe Sturmius
10090. fieri poſſe auumat,

2. Caterum per prop. 9. experiri licet, compoſitionem rotarum
dentararum in immenſum. augere vires moventis, ita ut bene obſervet
Dechales in Mundo Mathematico, formicæ vires ſufficere ad totam mo-
lem hujus liniverſi a centro Telluris usque ad Fixas extenſam loco mo-
vendam, utut ſingulæ partes arene gravitatem habere ſupponantur, ſi
machinæ ex 30 rotis dentatis compoſita, quarum r4dii habeant ad radios
axium rationem decuplam, applicentur.

3. Interim tamen id quoque tentanti ad oculum patebit, ubi vi-
rium in infinitum augatur efficacia, temporis quoque quantitatem in
infinitum accreſcere. Ut adec Mechanica demonſiret, impoſibile eſe, ut
creatura ulla ex parte ſit ommipotens.

4. Cum omnem motum metiatur aliqua linca, ut ſuperius morum
Potentiae peripheria rota; motum ponderis peripheria axis, cogitationum

vero noſirarum nulla poſſit fingi linea eæ non ſunt tenuiſſimæ cuju dam
materiæa motus, conſequenter materia nequit donari vi cogitandi.

S. Quoniam leges mechanicæ habentur pro veritate amutabili, quia
cas concipimus quicquid poſſumus concipere, illud eric veritatis immu-

tabilis



tabilis. Sunt autem dietæ leges, quemadinodum veritates omnues reliqua,
tantae neceſſitatis, ut nec a Deo immutari queant. Quoniam vero non
minus Dei ipſius, quam veritatum cujuscunque generis natura eſt immu-
tabilis; diſmte quoque concipimus, eas ſemper in Deo fuiſſe. lt adeo
erret Poiret Occon. divin. Tom. I. cap. 4. pag. 73. ſeqq. ſlatuens,
ideas rerum cx arbitrario? Dei decreto enatas eſſe, occaſione generatio-

nis arornæ Filii ſui
6. Epilogi tandem loco ſubnectere libet curioſam rationem inda-

gandi centrum gravitatis in acu. Cudi ſcilicer curetur virgula chalybea
lindracea, cujus alterum extremum in cuſpidem deſinat, candensque re-
ſrigatur in aqua mox in acu hiuc inde promoveatur, donec eam at-
trabar ſuſpendat. Ex quo puncto enim ipſam ſuſpendil, illud ſi cen-
trum gravitatis, vi def. 2. Vide Fig. 6.

7.Cauſum phunomeni habet CL. Rohault in Tract. Phyſ part. 3. c.
8. S. 37. pag. m. 383. Particulæ ſi. ſiriatæ inflectunt flexiles chalybis
candentis particulas ſuoque tranſitui commodos efficiunt poros, qui,
rhalybe ſubito refrigerata, permanent, ut hinc minum videri non de-

beat, cur vim Magneticam acquirat chalybs; cum poros Magneticos
acquiſiverit, adeoque particulis ſriatis aque ac Magnes

tranſitum concedat..
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