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Hine recta ante alias via ſimplex eſſe videtur

Poſt omis; ſubeunt vario nè ordine cunch
Hos ut contuleris notis, prmil; mestuss
Hinc velut in claſfes varias disjungimus illos;
Dum variumamnerum punctorum ternimuseſſs
Quæ ſcindens via rect? facit. Dum mutus rec:
Oc:urruot geminæ, puncto finduntur In unn
In geu'mũ ſi nos ſeenit via rea, mEz

al

Tràjcere; occurrat quibus a: quater, hii iribuen

Pun tis; hos generũs nos porhnus dine primiu
Alterius generis ſunt, quos via recta ter auſita

usTertius eſt ordo: ſic eſſe ex ordine lquitto,

Cognuſces, quinus per quo eſt tranntus olli

Stay: Ptil: ru: L 3.



VNce ſt V
EXERCITATIANALITICO- GEOMETRICA

De Linæis Curvis in genere a- præcipuè

De Lineis Curvis primi Ordinis.

æ Nam è difficilimis Matheſeos Univer-V æ partibus, quæ linearum Curvarum

naturam proprietates explicet, tractan-
dam aſſumimus, amænitatis quidem minus,

at utilitatis pturimum in ſe Complecten-
rem. Nunquam ſanè Celeberrimi illi Eu-
ròpæ Gèometræ, Bernoullil, Cramerus,
Cleræutius, Simpſon, Eulerus, Boſcovi-
chius, Ricatius &c. qui hoc noſtro ſæculo
omnes vixere quorum tres ultimi etlam-
num ſupervivunt, tanttm ſuis ſcriptis no-
viſq; inventis emolumenti Orbi erudito eſ-
ſent allaturi, niſi ihn hac Matheſeos parte
fuiſſent excellenter verſati, ut proinde cui
vires ingenil ad Ejuſmodi ſublimes ſcien-
tlas ſuppetant, animuſq©; non deſit, com-
mune bonum ac Patriæ ſuæ gloriam pro-
movendi, huic nobiliſimæ Matheſeos par-
tl excolendæ, totum ſe dedat ſit feceſſe.
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 Inea recta una ab altera differre nonL poteſi, niſi Mãajore unius, vel minęre

extenſione alterius, quæ certe d fferentia,
nullam, in figuram eatundem diſcrepan-
tiam inducitt. At linearum Cũrvarum,
tanta eſt quoaed figoram varietas, ut infi-
nitæ etiam, diverſarum tamen figutràrum
duci poſſint. Eas ut meliorl ordine jro-
cedatur, in ſua; diitribuemus claſſes, nq́;
ad 2rimæn, eas omnes revocabimus;
quarum naturam exprimit æquatio gre-
dus ſecondi, æ ſecungam, eas; quæ ter-
tii gradũs æquationibũs exprimuntur.

n Stendemus ante omnia quVmòṹ ꝗuæ-
v vis linea Curva, ex æquatione inter

ejus coordinetas orthogonales data de-
ſcrihi poſſit, viciſſim ſin. Jamdata fue-
rit linea Curva, quomoũdo ejus natura
exprimenda ſit per æquationem inter co-
ordinatas. Cum autem axis poſitionem,

initium abſęiſſarum, arbitrio noſtro, re-
It: habeamus, tum demonſtrandum erit,
unius ejuſdemt́; lineæ curvæ naturam,
diverſis æquationibus poſſe exhiberi, ac
prontrea diverſitatem æquationis termi-
norum, non tamen gradus, haud argu-

mento



ento eſſe diverſitatis hinearumm Curva-
im. Qula ergo variato tam axe, quam
ſeifſarum imitio, innumeræ plan? ori-
ntur equationes, ejuſdem lineæ curvæ
ituram exprimentes, hæ omnes ita e-
int comparatæ, ut ex data æquatione una,
lquæ omues invenir queãnt.

Iv.meam rectam quamlibet in hac æqua-
tione generali a 4 bx 4 c; æo conti-

t1 ſacile onenditur, ubi coordinatæ x
y ad prumum tantum gradum ſcen-
nt. Hinc ſi exdem coordnatæ x y
ſuperiores potentias in æquationibus

etæ ſuerint, æquationes illæ ad lineas
irvas pertinehunt. Et cum nobis. zro-
ſuum ſir, diverſitatem l. nẽàaT”m curva-
m, exdiverſitate graduum explicare æ-
ationem Hunę ſeęuææt gradus a  hx+

dx? ſexy *ſy næo dicemus eſſe æ-
etione;; gæneralem hinearum Curvarum
bia grmæ leu primi ordinis. S'mil ter
pationes iiam a b bxã cy æ dx 4 exy
iy? J554 hxy? 4 lxy æ ky?æo aſſu-
:mus pro æquatione generali hinearum
Ivarum orumis ſecundi. Quodſi huic ipſi
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7ſæll &àr æquationi addantur ex una parte ſequẽntel

quinq́; termini Ixt4mæ? y3n x? yè 4 oxy?
Jqy* emergetiæquatio generalis, comple-
tens omnes lineas curvas ordinis tertii.
Ex quibus facilè ratione intelligitur quæ-
nam lineæ curvæ pertingant ad ordinem,

yuartum quintum &e-

V.INter præcipuaæ propietates linearum
I curvarum cujuſcunq́; ordinis, primum
Jocum tenet, carum concurſus cum lineà
gecta, ſeu Interſeciouum multitudo, quas
lnea reta cum lineis curvis. eujuſcunq;
ordini? ſacere pote?t. Quod Ipſum quo-
modo in quacunq; linea curva ad quam
datur æquatio inveſtigandum ſit, oſten
demus, ut demum pateat, lineas curva
primi ordinis, non poſſe in plurbus quan
duobus punctis ſecari, à quacunque Ii
nea recta, lineas Ordinis ſccundi, in ũ

bus &e.
VEI Ineas curvas ꝑrimi ordinis aliquant

 diligentius contemplabimur, quc
e7æ inter omnes neas curvas ſint ſin
pho.fimæ, atq́; per totam Geometria
ſublumiorem uſum hubeart ampliſſimu

ſræ.



ædltæ autem ſunt hæ lineœ inſignibus
Dprietatibus, quas cum antiquiſſimi Geo-
etræ eruerunt, tum recentiores ampli-
carunt. Quoniam verò iſtæe proprie-
tes omnes ex uno principio derivari
id pofſunt, hic tantum eas inveſt: gabi-
us, quas æquatio ſola, ſine alills ſubſidiis
ppeditat, Conſiderablmus itaque æqua-
mem generale;n linearum primi Ordi-
3, a® bx  y æ dx? æexy æ.fy? o
1am ita comparatam efſe demonſtrabi-
us, uiquocunqꝗ; angulo applicatæ, ad
;em melinatæ ſtatuantur, ea tamen ſem-
 omnev lineas primi ordinis, in ſe, com-
ectatur.

ViEhac æquatione generæli, mutata a-
 liquantum ejus formã, patebit, quæ-
m ſumma, quoduæ factum apphcata-
am. eſ=e debeaęt, n omni linea curva
rimi ordinis, ex quo alla multæ earun-
em pꝑroprittates eruentur. Quodſi- dia-
eter quœr unq́”; ſumatur nro axe, æqua-
O gueralis pro Curvis primi orinis
ibit in hanc formam: 52æ a4 bx J cx*æ
æ fe ponatur yæo, daht duo puncta
 ane, ubi i1s a linea curva trajicitur, a-
00 ipſam diametrum, cujus nedium
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llæG? æ erit centrum lineæ,  quo aſſumpto pro i-
nitioc abſeiſſarum, habebitur multo ſim-
plicior æquatio pro lineis ordinis primi,

ſacto xæo Invenietur altera diameter.

VIIILQU diametri inventæ fuerint orthogona-

 lIes, æquales abſciſſis computatis
a centro facile devenitur ad æquationem
circuli naturam, exprimentem y?/AA
xx ubi A ſit æquale ejus radio, hine
applicata y erit media progortionalis inter
ſegmenta Diametri. Sed ex ipſa æquatio-
ne generali ad curvas primi ordinis y?2/
 bx Jcxæ in qua coordinatæ orthogona
les ſupponuntur, placet determinare, ſin
gulas lineas curvas, quæ in ea continen
tur, atq́; æquationem peculiarem pro qua

vis invenire.
IX. JAximum diſcrimen in lineis Curvis

IVa quæ in æquatione y?æa 4 bx 4cx
continentur, ſuggerit coefficiens c, prou
is vel aſlirmativum habuerit valorem, v
negativum vel denique nullum. In ꝑprim
caſu poſith abſciſsà x infinita, quo ca
terminus x? infinitics major evadit requ
a bx applicata y duplicem habebit val
rem realem, unum poſitivum, alterum ne-

gati- l



gativum, uod idem evenit ſi ponatur æ
o0 Hanc ob rem linea curva quatuor
habebit ramos, in infinitum excurrentes
quam hyperbolam vocamus. Simili ratio-
ne declarabimus, alterius curvæ in ſe re-
deuntię nęturam, per hane æquationem ex
primendam eſſe fi coœ]ſſiciens e fuerit ne-
gai cus eamq; ellipſim vocabimus, Ac de-
mum ſacto coe ſficiente co æquatio orie.
tur pro linea curva, præ lita duobus tan-
tum ramis in infinitum excurrentibus,
perabolæ nomine inſignita.

Ptã

L Xæquatione Ellipſs y? /a 4 bx23cx
1 deveniemus ad æliam ſimpliciorem
hujus formæ y? acx?, in qua abſciſſæ
a centro capiuntur, ac demum ad hanc
y?ænRB AA—x?. Quando autem ſemi

AAaxes A B fiunt æquales, tune ellipſis

abibit in circulum ob y? =AA%? Hanc
]quationem ad axem Ellipſæos, in aliam
ad quaſcunq; diametros transformabimus,

ex ea varias proprietates ejusdem erue-

mus.
XI.

X æquatione etiam hvperbolæ y2æa
 4bx  cx* abſuſſis ſuper diametro

ortho-



irfr-  æmu orthogonall ſumptls inveniemus allam 5°
rá cxr facto ſemiaxe A ſum-
pteq́t a negative, contrea ac in elpſi fuit
aſſumptim poſitive fiet y?/cxc AA,
unde, ſervata analogia cum ellinſi de venie-

mus ad hanc æquationem y? Bi. x
/2a0an

AA Quam Ipſam æquationem ad æxes, in
aliam ad diametros quaſcu: q́; traisforma-
re poterimus, ac præcipuos hypeiholæ
proprietates. demonſtrabinus.

XII.Eniq́; àd Parabolam, ubi c ſuppoſul-V mus æ o erit y*æ2 a 4 bx. cui dein-

de hano ſimpliciorem. ſormam dabimus yæ
Ax quæ etiam ultima æquatio ad azem,

facile mutari poterit in aliam a quam-
cunque diametrũ; ac demum quæ ſunt: hu-
jus lineæ curvæ peculiaria, oſtendentur. Ex
hoc autem modo noſtæ procedenil, ab æ-
quatione generali, ad æquationts particur
lares inferemus tandem, quatuor dari li-
neas Curvas ꝑrimi ordinis, quæ etiam ſe-
ctionum conicarum nomine veniunt, neõ
plures ejusdem ordinis darl pcſſe.

EXER-



EXERCITATIO
METRICO ASTRONOMICA.

Um præcipuus Trigonometriæ uſus ex
 ea aitronomiæ apphicata appareat, non
itia tatione hic ejus theoremata demon-
tranda ſufœ pimus, quàm ut eadem ſtatim
problematis Aſtronomicis applieemus. Sit

itaque. Theorema Trigonometricum.
TN omni triangulo Sphoerico rectangu-
 Io radius et ad ſinum hypotheniſæ, ut
finus unius angull ex obliquis, ad finum
Eteris oppoſiti.

Problema Aſtronomicum.

TX data longitudine ſolis, inclinatio-
1 ne eclipticæ cum æquatore declina
tonem ejus invenire, vel ex data decli-
ratione atque inelinatione eclipticæ, lon-
gitudinem, vel demum ex longitudine
declinatione datis, Inchinationem eclipti-
cœ cum æquatore dętermimare.

Theorema Trigonometricum.
Qr triangulum quodeunque fuerit re-
 ctangulum, erit radius ad ſinum late.
rs unius angulum rectum comprehenden-

ttis, ut tangens anguli obliqui huic later
adjo-

EltE



uis
zt ſ ar v ladjacentis, ad tangentem. lateris oppoſiti,

Problema Aſironomicum.
Ognita declinàtione ſolis inrlinat'o-U upſe Orbitæ illius cum æquatẽ, mn.

venire aſcenſionem rectam ejusdem, vel
ex alcenſione recta, declinatione data,
angulum eclipticæ cum circulo deciina-
tionis inveſtigare.

Theorema Trigonometricum.
IN omni triangulo ſphœrico rct. ngulo,
I ſi complementa crurum angulo ieſto
adjacentium, ut Ipſa crura ſumantur, eũ
radius multiplicatus per coſinum parti
cujuſcnnque mediæ, æqualis facto ſinuum
partium ſejunctarum.

Problema Aſtronomicum.
Ata aſcenſione recta, declnationeV ſolis longitudinem illius invenire.

Vel ex angulo eclipticæ. cum æquatore,
circuli declinationis cum eadem ecli-

ptica, declimationem inquirere, aſcen-
ſionem rectam; vel quodcunque demum
rertium duobus datis, ita tamen, ut duæ
partes tanquam ſejunctæ, tertia tanguam
media conſiderari poſſit.

Theorema Trigonometricum.
IN omni pariter triangulo ſphœrico re-

ct ngulo aſſumptis crurum comple men-

us



s, pro ipſis eruribys, erit radius multi-
icatus per coſinum partis mediæ, æqua-
s cotangentibus partium conjunctarum.

Problema Aſtronomicum.
X data inchnatione Orbitæ Lunæ cum
 circulo latitudinis angulo ejusdem

rbitæ cum ecliptica, diſtantiam Lunæ a
100. nQdò viciniore. gomputatam in ejus

rbita invenire; tum ex hac ipſa diſtan-
a, ingulo ad nodum, diſtantiam ejus
1ecliptica computatam determinare, vel
 iem diſtantia cum angulo nodi data, in
t.tudinem Lunæ inquirere, aut. in quod-
unque tertium, in eodem triangulo con-
:ntum, duobus datis, dum modo duæ
artes ex his ſint ſejunctæ, tertia autem
nedia.

Theorema Trigonomttricum.

N omni triangulo ſphærico qualecun-
que demum ũt, ſnus laterum ſunt ut
nus angniorum oppoſitorum, viciſſim.

Problema 4fi rouomicum.
NAta declinatione ſolis, angulo cir-v Luli verticlss cum meridiano inve-

ire 7o quis hora altitudinem ſolis ſu-
ra hutirontem. Ex hoc eodem theore-
nate angulus poſitionls cujuſcunque ſy-
eris qui tantogere in calculis eclipſium

o,



eſt neceſſarius ſacile Inveniri potent
Theorema Trigonometricum.

 ex uno angulo trianguli obliquanguli,
demittatur perpendicularis ad baſin o-

poſitam, illudq́; in duo rectangula divida:
tur, aſſumpto eodem arcu perpendiculari,
pro parte laterallum una, complemen-
tis ſegmentorum baſsis, pro ipſiſmẽt ſe-
gmentis, erunt coſinũs partium mediarum

in his duobus triangulis rectangulis, ut
ſinus partium lateralium ſejunctarum, vel
ut cotangentes partium lateralium eon-
junctarum.

Problema Antronomicum.
 Atò angulo parallactico, ſolis altitudi

ne, deelinatlone, elevationem ꝑo-
li pro quocunque loco. invenire,

Theoremo Trigonometricunt.
TN omni triangulo ſpheerico obliquangu-

lo, demiſſo ex uno angulo, arcu per-
pendiculari in latus oppoſitum, quod ꝑro
baſi aſſumitur, erunt tangentes angulo-
rum ad haſim reciprocẽ, ut ſinus ſegmena

torum baſis.
Problema Aſtronomicum.

II X obſervata ſolis altitudine ſupra ho
àa rizontem, calculata inde declinatio
ne, ac angulo parallactico, angulum hori

rium reperire. Pro



Pro reliquis ejuſmodi ſolvendis
prohlematibus ſequentiaa nobis

præterca theoremata erunt
demonſtranda.

Theorema. l.
TN omni tilengulo ſphœrico ohliquææ-I gulo dem ſſo, uti prius perpendi-

tulari ad halim, erit ſinus ſummæ angulo-
rem ad baſim ad ſinum differentiæ eorun-
dem, ut tangens baſis dimidiæ, ad tangen-
tem ſeinidifferentiæ ſegmentorum haſis.

Theorema II.
I in triangnlo ſphœrieo quocunque erus
 minus continuetur donec majori fiat
æquale, ex majori tantum reſecetur,
quinto eſt opus, ut minori æquetur, du-
canturq́; duo arcus circulorum maximo-
rum poralleli per extrema arcuum, pun-
ctum reſectionis unius; erit rectangulum
ſub ſinibus horum arcuum parallelorum,
æquale rectingulo, ſub ſinibus difſeren-
tiarum crurum a ſemiſumma omnium
larerum.

Theorema llI.
IN omnl triangulo ſphærico eſt rectangu-
à Jum ſub ſinibus crurum, ad quadratum

radii,



lG: æ4 u5 li Aã3ui radii, ut rectngulum ſib ſimibus ſife-
rentiarum eorundem crurun, a ſemifum-
ma omnium loterum. ad quadratum ſinus
dimidii; anguli a cruribus intercepti.

Theorrma 1V.
I in triangulo ſphœrico obliquangnlo
L demittatur ex angulo quocunque per-
pendiculum ad latus oppoſitum, ꝗuod pro
bafi aſſumitur; erit ut tangens baſis di-
midiæ, ad tangentem ſemſummæ cru-
rum reliquorum, ita tangens ſemidiſſe-
rentiæ? eorundem crurum, ad tangentem
ſemidifferentiæ ſegmentorum baſeos.

Theoremo V.
Riangulum ꝗuodiibet ſphę; icum trans-il] sformori poteſt in aliud, cujus latera

fint angulis primi, vel eorum comple-
mentis, ad duos rectos æqualia, cujus
anguli æquentur lateribus primi, vel eo-
rum ad ſemicirculum compſementis.

EXERCITATIOMECHANICA.
I.

totl univerſe Matheſi plurima in ge-
V nus humanum derivata commoda in
acceptum referre debeamus, tum eerte
nemo ullus inficlari poteſt, maximam uti-

lita-
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tatis partem huic ſcientiæ tribuendam eſ-
quam Mechanicam appellamus. Quod

oſum quidem in ſequentibus propoſitio-
ibus breviter innuemus, at edicenũo lucu-
entius atque amplius demonſtrare nitemur.
ſrla àautem præcipue nobis. declaranda
ruat, ea primum, quæ ad motum rectili-
eum pertitent, tum quæ conſlictum mu-
3m corporum in linea recta, ojpoſi-
lones ac actiones contrarias virium ex-
licant, ac demum quæ motum eorungem

õFporum in lineis Curvis enodant.
I.

'N motu igitur uniformi, velocitas uni-
L ĩormis corporis exhibetur per ſpatium

Iiſum per tempus. Hinc ſi tempora ſint
qualia, celeritates trunt ut ſpatia, ſi ſpa-

iã ſint æqualia, celeFitates ſunt ut tem-
1ò ra; ſi ſpatia  duobus corporibus de-
cripta ſint in Fatione temporum, eorum
eleritates æquabuntur. Spatium autem
nõtu uniformi à corporè percurſum, eſt
ut factum ex celeritate ia tempus, adeoq́; j
patia celeritatibus æqualihus confecta,
unt inter ſe ut tempora, ſed erunt ut ce-
eritates ſi æqualibus temporibus percur-
rantur. Quantitas porro tota motũs ex-

B hibe-



Eliia h -r hibetur, per factum ex maſſa corporis, in;
ejusdem celeritatem.

lit
QU motus fuerit compoſitus, uniformita

movetur uniformiter celeritate æquali'

 tamen abſolutus, duæq́; potentiæ a.
gant eodem tempore, in corpus idem, ſe
cundum directiones in eadem recta ſitay]

in eandem plagam tendentes, corpul

ſummæ earum, quas acquireret ſingulis
potentiis ſeorſim agentibus juxta eandem
directionem. At ſi directionet virium
ſint oppoſitæ, movebitur celeritate, æquali
differentiæ earum, quas actuireret lisdem
viribus ſeparatim agentibus. Quodſi duæ
potentiæ agant limul in corpus, directio-
nibus angulum quemvis compehendenti-
hus, earumq́; vires repræſententur, per
longitudines rectarum eundem angulum
facientium, corpus deſcribet diagonalem
parallelogrami continuati. Duabus itaque
viribus ſubſtitui poteſt unica, quæ eun-
dem efi-ctum præ ſitet, ac datis etiam tri-
bus directionibus ad idem punctum con-
currentibus, at non in eodem plano ſitis,
inveniri directio vis compoſitæ illis æqui-
valentis.

lil Iv.
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IV.
IN motu uniformiter acce'erato numerus
l incrementorum celeritatis, ſingulis mo-
pentis. acquiſitorum, eſt ut numerus mo-
nentorum temporis, ſpatium vero tem-
ore finito, ab initio motus computa-
o percurſum, eſt dimidium ejus, quod eo-
ei tempore, celęritateq́ infine hujus mo-
ns acquiſita, motu uniform X corporę
onficeretur. Jam ſi corgus libere deſcen,
lat pęr planum inclinatum, ejus motus
icceleratur uniformiter, celeritas quam
n fine motus deſcendendo acquirit eſt ad
am, quam hocoe tempore liberè caden-
lo acquireret, ut eſt altitudo plani ad e-
us longitudinem. Velocitas autem cor-
ęris unius reſpectu alterius ſi in eadem
æcta moveantur eſt vel nulla, væl ut ce-
eritatum abſolutarum fumma, aut d ſfe-
æntla, pro diverſis caſibus. Facite hinc de-
erminari poteſt, directio aſſectiones
motus. relatiul duorum corporum, etiam
n diverſis rectis motum habentium.

Orpora duò non elaſtical, quibuſcunq́; celeritatibus In plagas oppoſitas mo-

la, ſecumq́; conſfligentia, habebunt poſt con
tictum mufuum, celeritatem eandem, aQ

B æ æqua-



utiũ æqualem differentiæ quantitatum motus
quam ante colliſionem habebant, per
maſſarum ſummam diviſæ, quodſi in ean:
dem plagam diverſa celeritate moveantur,

poſt conflitum æqualiter movebuntur,
quæ erit ut ſumma uantitatum motusa
diviſa per ſummam mæſfarum. Quodſ
fuerint ambo perſecte elaſtica, diicedent
a ſe invicem eadem celeritate relativa, poiè

ictum, qua ante ictum acceſſeraut, undę
determinari poterunt ea, quæ ad conſli;
&um directum duorum corporum perfe-
cte elaſticorum pertinent; verſus eandem
vel oppoſitam plagam diverſis celeritati-
bus motorum

Vl.
Atis directionibus, velocitatibus, ſe-
 V midiametris, poſitione duorum
globorum, determinabimus punctum in-
curſus alterus in alterum, ac ſitum plani
utrumque globum tangentis. Vis autem
Inc urſus cbliqui corporis cujuſvis in pl-
num imæ/obile, eſt ad vim incurſus per-
pendiculor ut ſinus anguli inclinationis
direction:s obliquæ, ad ſinum totum. ſhnc
inveniendum erit, ouid debeat accidere
corpori In planum immebile obliquè in-
currenti, quidvę duobus corporibus ſphæ-

ricis



cis eveniat obſiquè congredientibus. Re-
ulas deniq; collifionis corporum elaſti-



ar .m pendieularium, è pund¢to cui fulerum i
cumbit, ad directionem potentiæ por
deris dutarum: datis. itaq́; duabus pœter
tiis, aut ponderibus vecti applicatis inv
niri poteſt tertia potentia, quæ cum i
zquilibrium faciat, punctum vectis o
applicari debeat. In Trochlæa duæ jq
tentiæ in æquilibrio conſlitutæ, quæ choi
dam alveolo trochleæ inſertam trahunt
ſunt inter ſe æquales. Unde alia couſ
ctaria facile demonſtrantur.

IX.N ope axis in Peritroohio, potæntſa pot
 dus ſuſtentet, erit; ut radius cylnd
cul funis circumplicatur ad radium ro
verſatilis, ut potentia ad. pondus. In ꝑl
no vero inclinato, potentia, quæ cum poi
dere ꝑlano incumbente In æquilibrio co
ſituitur, e*t ad. pondus, ut ſinus. angt
inclinationis plani, ad ſinum complemer
anguli, ſub quo directio potentiæ ad ꝑ
num iInclinatur. Sitres chordæ machim
funicularem conſtituant, tenſiones duaru
erunt inter ſe reciprocẽ, ut perpendict
 quovls nuncto chordæ tertiæ ad illas.
miſſa. Quid ad meliorem harum maci
narum efſectum præſtandum, obſervari

beat oſtendetur.
x
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 cul ſilenn

X.ntet? ſ tubu nAD Machinas compoſitas pertinent,
 ipplicatis, æ Cuneus, cochlea ſolida, cava, co-
t, qu] o;hlea infinita, poliſpaſtus, aliæq́; ſimiles,
ntum vet; Juæ ſit ratio potentiæ, ad pondus vel reſi-
ne: di tentiam in ſingulis, quid earum effectum
ſlintz, qu iſgeat, quæ ratio obſtaculorum ſit haben-
Inſertm mida, quomodo ĩſdem ſit obveniendum
Unte dli udemon ſtrabimus.

m, XiI.
Entrum gravitatis vel ponderis eſt pun

i, potrh m  ctum quodpiam ſeu intra, ſeu extra
ndis qlorpUs vel corporum ſyſtema acceptum,
ul uſn æ quo ſi corpus aut ſyſtma liberè pende-
xuu. hyet. vel ſi puncto huic, alterum immobile
ii, ſ; un;ãnquam fulerum ſupponeretur, totum
n æulio &OrpUS, aut corporum ſy ſtema immotum

Ut ſini; ięſãneret. Hoc itaque centrum, ſive datis
um omimluribus ponderibus in eodem vecte ſu-

potentiz uenſis, five dato ſyſtemate plurium re-
horſz mutrum invenire conabimur, idemq́; in ſu-
tenſones tyerficie trianguli alicujus, trapezii vel al-

ut perpeni-
erlus polygoni, in ſegmentis ſectoribus

c p en harum m:
15tu addemus.

m, obſerum:

l xu,



 -_-x  -———7- 5i:5n,. XIi.

U næ. brachyſtochronæ ſint maxi
Machinis uus, earum proinde æqua
inveniemus, modumṹ; uuo deſcribi ꝑ

determinabimus, ex quibus dutat
oſcillationis ſenduli ſimplicis in cy
ſacile erit aſſignaree Veniemus den
Heterminandum tentrum oſcillation
Triangulis, Paſabolis, ſolidis rot

genitis. v
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